Antroji uzduotis

Tikslas: isisavinti risiavimo algoritmus skirtingiems objektams.
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Modifikuoti “heapsort” riiSiavima: paraSyti programa, kuri riisiuoja labai didelius
kintamo ilgio sveikus skaiCius.

Modifikuoti “heapsort” risiavima 3-ainiams “heap”, kai kiekviena vir$iing turi tris
stinus: paraSyti efektyvia risiavimo programa.

ParaSyti efektyvig programa, kuri realizuoja jterpimo (insert) operacija d-ainiams
“heap”, istirti koks yra jos sudétingumas d ir elementy skaiciaus n atzvilgiu.
ParaSyti efektyvia programa, kuri realizuoja didziausio elemento iSmetimo
operacija (delete max) ir atstato heap strukttira d-ainiams heap, istirti koks yra jos
sudétingumas d ir elementy skaiciaus n atzvilgiu.

Realizuoti suliejimo operacija heap struktiiros pagalba.

Realizuoti operacijas su eilute (paprasta eilute, ne prioritetine) panaudojant heap
struktira, kai eilutés elementai yra vieno kintamojo daugianariai.

Realizuoti operacijas su steku, panaudojant heap struktiira, kai steko elementai yra
labai dideli kintamo ilgio sveiki skaiciai.

Modifikuoti rusiavima Shellsort metodu: paraSyti programa, kuri riisiuoja vieno
kintamojo daugianarius.

Modifikuoti radix-exchange ruSiavima: paraSyti programa, kuri rasiuoja labai
didelius kintamo ilgio sveikus skaicius.

Modifikuoti radix-straight rtSiavima: paraSyti programa, kuri rtsiuoja vieno
kintamojo daugianarius.

Sukurti algoritma ir parasyti programa, kuri duotai skirtingy skaiCiy aibei S
suranda Kk skaiiy, artimiausiy aibés medianai. Algoritmo sudétingumas — O(n).
Sukurti O (log n) sudétingumo algoritma ir parasyti programa, kuri dviems
suriiSiuoty skaiciy vektoriams, kiekvienas po n skaiciy, suranda mediang visiems
2n skaiciy i§ abiejy vektoriy.

Turime n jrasy, kuriy raktinés reik§més yra tarp 1 ir k. Modifikuoti pasiskirstymy
skai¢iavima (counting sort) taip, kad jraSai gali baiti ruSiuojami nenaudojant
papildomos atminties (sorted in place), o algoritmo sudétingumas buty O(n+Kk).
Sukurti efektyvy algoritmg ir paraSyti programa, kuri apjungia dvi prioritetines
eilutes i viena (operacija join), eilutés saugomos heap struktarose.

Sukurti efektyvy algoritma ir paraSyti programa, kuri apjungia du netiesioginius
heap | viena (operacija join).

Modifikuoti greito raSiavimo (quicksort) algoritmg ir parasyti programa, kad Sis
ruSiavimas biity stabilus tiesiniams sgraSams.

Parasyti programa, kuri surasty faila greito raSiavimo (quicksort) algoritmo
geriausiam atvejui (kiekviena particija dalina failg { du failus, kuriy ilgiai skiriasi
ne daugiau kaip 1).

Realizuoti rekursyvy greito rasiavimo algoritma, empiriSkai nustatant reikalinga
steko dydj, kai rtiSiuojama 1000, 10000, 100000, 1000000 kintamo ilgio Zodziy.
Parasyti programa iterpimo rusiavimo algoritmui, kuri dirba daug karty ir risiuoja
vairiy dydziy failus, matuodama darbo laika, skai¢iuodama lyginimo operaciju
kieki, ir sudaro tokiy darbo laiky ir kiekiy pasiskirstyma.

Parasyti programa iSrinkimo raSiavimo algoritmui, kuri dirba daug karty ir
rasiuoja jvairiy dydziy failus, matuodama darbo laika, skaiCiuodama lyginimo
operacijy kieki, ir sudaro tokiy darbo laiky ir kiekiy pasiskirstyma.
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Parasyti programa burbuliuko raiSiavimo algoritmui, kuri dirba daug karty ir
rusiuoja jvairiy dydziy failus, matuodama darbo laika ir sudaro tokiy darbo laiky
pasiskirstyma.

Parasyti programa shellsort risiavimo algoritmui, kuri dirba daug karty ir risiuoja
tvairiy dydziy failus, matuodama darbo laika ir sudaro tokiy darbo laiky
pasiskirstyma (naudojant ta pacia inkrementing seka).

ParaSyti programa greito raSiavimo (quicksort) algoritmui, kuri dirba daug karty ir
rusiuoja jvairiy dydziy failus, matuodama darbo laika, skai¢iuodama lyginimo
operacijy kieki, ir sudaro tokiy darbo laiky ir kiekiy pasiskirstyma.

ParaSyti programa, kuri riiSiuoja duomenis pasiskirstymy skaic¢iavimo metodu, kai
duomenys yra ilgi skaiCiai, o raSiavimo raktu imami skaitmenys, esantys
fiksuotose pozicijose (poziciju intervale).

ParaSyti programa, kuri rasiuoja N atsitiktiniy skaiciy greito riiSiavimo metodu ir
nustato vidurini kieki particijy, turinciy 0, 1, 2 arba 3 elementus.

Sukurti efektyvy algoritma ir parasyti programa, kuri i§ N duoty labai dideliy
skaiCiy surasty k maziausiy, kai skaiciai lyginami pagal jy reikSmes tam tikrame
pozicijy intervale.

ParaSyti programas heapsort, kada naudojamos dvi skirtingos operacijos: iSmesti
maziausia ir iSmesti didziausia. Palyginti ju darba (operacijy pasiskirstymams)
esant tai paciai duomeny sekai.

Modifikuoti riiSiavima shellsort metodu: parasyti programa, kuri riSiuoja abécélés
tvarka kintamo ilgio labai ilgus zodzius.

Modifikuoti riiSiavima pasiskirstymy skaiiavimo jterpimo metodu: paraSyti
programa, kuri rusiuoja abécélés tvarka kintamo ilgio laba ilgus zodzius.
Modifikuoti riisiavima heapsort metodu: parasyti programa, kuri riiSiuoja abécélés
tvarka kintamo ilgio labai ilgus ZodZius.



