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Pavyzdys 11.1. TPU sprendimo simplekso metodu Maple pagalba pavyzdys.

Rasti funkcijos

f (x) = 3x� 4y

maksimum ¾a, jei galimu¾sprendiniu¾aib·es apribojimai yra

6x+ 6y � 36
4x+ 8y � 32
x � 0; y � 0:

Sprendµziame Maple pagalba:

> with(simplex);
> cnsts :=f6 � x+ 6 � y <= 36; 4 � x+ 8 � y <= 32g ;
> obj := 3 � x� 4 � y;
> maximize(obj; cnstunion fx >= 0; y >= 0g);

fy = 0; x = 6g

Sveikatiesis TPU
Rasti funkcijos

f (x) =
nX
j=1

cjxj

maksimum ¾a, jei galimu¾sprendiniu¾aib·es apribojimai yra

nX
j=1

aijxj � bi; i = 1; :::;m;

xj � 0;sveikieji, j = 1; :::; n:



Sprendimo strategija

Jei sprendµziant TPU-(r) be sveikareik�mi�kumo s ¾alygos

f (x) =

nX
j=1

cj

nX
j=1

aijxj � bi; i = 1; :::;m;

xj � 0; j = 1; :::; n:xj

gaunamas nesveikareik�mis sprendinys x� = (x�1; :::; x
�
k; :::; x

�
n) ir skaiµciaus x

�
k

trupmenin·e dalis fx�kg yra didµziausia i� visu¾ skaiµciu¾ x�1; :::; x�n trupmeniniu¾ daliu¾
fx�1g ; :::; fx�ng

fx�kg = max ffx�1g ; :::; fx�ngg ;

tai TPU-(r) skaidomas i¾du uµzdavinius TPU-(2r) ir TPU-(2r+1):
TPU-(2r)

f (x) =
nX
j=1

cjxj

nX
j=1

aijxj � bi; i = 1; :::;m;

xk � [xk]
xj � 0; j = 1; :::; n:

TPU-(2r)

f (x) =

nX
j=1

cjxj

nX
j=1

aijxj � bi; i = 1; :::;m;

xk � [xk] + 1
xj � 0; j = 1; :::; n:
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Toliau sprendµziami �ie uµzdaviniai ir jei sprendiniai v·el nesveikareik�miai, tai
v·el skaidyti i¾ du uµzdavinius. Taip elgtis tol, kol arba negausime sveikareik�mio
sprendinio, arba visi nauji uµzdaviniai bus nesuderinami.

Algoritmas.

Apibr·eµziame TPU-0

f (x) =

nX
j=1

cjxj

nX
j=1

aijxj � bi; i = 1; :::;m;

xj � 0 j = 1; :::; n

µZingsnis 1. Parenkamas labai maµzas neigiamas skaiµcius M < 0 ir priskiriame
F :=M

µZingsnis 2. Priskiriame x� := (�1; :::;�1) :
µZingsnis 3. Apibr·eµziama sprendµziamu¾uµzdaviniu¾aib·e S := fTPU-0g :
µZingsnis 4. Sprendµziame visus uµzdavinius i�S be sveikareik�mi�kumo reikalav-
imo.
µZingsnis 5. Jei visu¾uµzdaviniu¾sprendiniai yra nesveikareik�miai, tai pereiti

prie µZingsnio 6.
Jei tarp i�spr¾estu¾uµzdaviniu¾sprendiniu¾yra sveikareik�miai x�i1 ; :::;x�it,
tai parenkamas toks x�i, kad f (x�i) = max

1�j�t
f (x�ij) ir

jei f (x�i) � F , tai pereiti prie µZingsnio 6;
jei f (x�i) � F , tai priskirti x� := x�i ir F := f (x�i) ir
pereiti prie µZingsnio 6.

µZingsnis 6. I�S i�braukiame visus TPU-j, kuriu¾sprendiniai x�j tenkina nely-
gyb¾e f (x�j) � F:

µZingsnis 7. Jei S=?, tai baigti algoritm ¾a ir pereiti prie µZingsnio 8;
Jei S6= ?, tai visus uµzdaviniusTPU-(r) i�S pakeiµciame ju¾skaidiniais
TPU-(2r) ir TPU-(2r+1) ir pereiti prie µZingsnio 4.

µZingsnis 8. Sveikareik�mis TPU sprendinys yra x� ir f (x�) =M:
Jei x� := (�1; :::;�1) ; tai sprendµziamas uµzdavinys neturi sveikareik�mio
sprendinio.

Pavyzdys 11.2

3


